Emport passager pilote ULM autogire.
     1 - Commentaire météo.

     2 - Visite-prévol.

     3 - Actions vitales.

     4 - Pré lancement rotor.

     5 – Décollage :

                                   - Gestion du battement rotor.

                                   - Tenue d’axe.

                                   - Palier.
     6 - Le champ carré :

                                    - Respect du tracé au sol.

                                    - Inclinaison constante.

                                    - Altitude constante.

     7 - Virage 360° Axe/Axe 250 mètres :

                                   - Contrôle des gaz.

                                   - Inclinaison constante.

                                   - Altitude constante.
     8 - Descente à VP nulle :

                                   - Gestion du régime rotor.

                                   - Tenue de l’axe de piste.

                                   - Gestion de la reprise de VP.
     9 – P.T.S :

                                   - Gestion.

                                   - Précision d’atterrissage.
     10 - Approche moteur posé court.

     11 - Panne au décollage.

     12 - Panne en campagne.

     13 - Tenue d’axe à 1 mètre sol sur 200 mètres :

                                   - Respect tenue d’axe.

                                   - Respect hauteur.
     14 - Panne dans le cône :

                                   - Gestion de l’approche.

                                   - Précision d’atterrissage.
     15 - Prise en charge du passager :

                                   - Sécurité au sol.

                                   - Sécurité en vol.

     16 - Respect des consignes terrain.

     17 - Les atterrissages.

     18 - Sécurité en vol.

     19 - Sécurité au sol.

     20 - Symétrie de vol.

